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Capitulo 3: Operacién del teclado e Partida Rapida

El teclado del variador GS1

El teclado digital incluye una ventana con LEDs de 4-digitos, 4 indicadores LED, 5
teclas de funciones y un potenciémetro. El diagrama en la siguiente figura
muestra todas las caracteristicas del teclado digital y un resumen de sus
funciones.
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STOP ENTER PROGRAM = PROGRAMA
Potenciometro e ENTER = ACEPTAR
‘Q\_/) Tecla de
1.0HP RUN/STOP
¢ I 230V 3PH RUN = PARTIR
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Pantalla LED

La pantalla LED muestra los valores de operacién vy las selecciones de parametros
del variador de frecuencia . La pantalla también tiene cuatro indicadores LED que
muestran los estados de RUN (Funcionar), STOP (Parar), FWD (ADELANTE) y REV
(REVERSA) del variador de frecuencia .

Funciones de las teclas.

Teclas de Program/Enter (Programar/Aceptar)

% Oprima la tecla de PROGRAM/ENTER para ver los pardmetros y aceptar la
configuracién del parametro.
Tecla de Display/Reset (Pantalla/Restablecer)
DISPL
REz_ET Oprima la tecla de DISPL/RESET para avanzar eb secuencia a través de los
valores operacionales (Pantalla de estados) del variador de frecuencia . Esta
tecla también restablece la funcion normal del variador de frecuencia
cuando ha ocurrido alguna falla.
AUl Tecla de Run/Stop (Partir/Parar)
STOP Oprima la tecla de RUN/STOP para partir o parar la operacién del variador
de frecuencia.
Teclas de flechas hacia arriba/hacia abajo
A v Oprima las teclas de HACIA ARRIBA o HACIA ABAJO para ver los
parametros disponibles o para cambiar el valor de un pardmetro. Presione la
tecla HACIA ARRIBA/HACIA ABAJO por un momento para cambiar el valor
de un parametro en incrementos de una unidad. Para cambiar rapidamente
el valor ajustado, oprima y retenga una de las teclas HACIA ARRIBA o
HACIA ABAJO.
Potenciémetro

0

°

El potenciémetro se usa para ajustar la frecuencia de operacion del variador
de frecuencia .
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Capitulo 3: Operacion del teclado y partida rapida

Indicando el estado del variador de frecuencia GS1

Apriete repetidamente la tecla DISPL/RESET en el teclado para navegar en
secuencia a través de los mensajes del estado del variador de frecuencia . El

siguiente diagrama muestra el orden de los mensajes de estado y sus definiciones.
El estado del variador de frecuencia puede verse en el modo RUN (Funcionando)
o de STOP(PARAR).
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(1 Frecuencia de operacién actual

Indica la frecuencia de operacién actual presente en los
terminales T1, T2, y T3. Ejemplo: 60.0Hz

@ RPM

Indica una velocidad estimada actual del motor. Ejemplo:

1750 RPM

@ Frecuencia a escala

Indica el resultado de la frecuencia de salida multiplicada

por el valor del parametro 8-01.
Ejemplo: 60Hz x 1.5 = 90.0

(@B Corriente en Ampere

Indica la salida de corriente presente en los terminales T1,

T2, y T3. Ejemplo: 0.9A
@ % Carga

Indica la cantidad de carga en % en el variador de
frecuencia . Ejemplo: (Corriente de Salida + Corriente
Nominal del Variador de Frecuencia) x 100

@Voltaje de salida

Indica el voltaje de salida presente en las conexiones T1,

T2, y T3. Ejemplo: 230V

(@) Voltage en la barra de corriente continua

Indica el voltaje rectificado vy filtrado en la barra de
corriente continua. Ejfemplo: 328 VCC(DC)

@ Referencia seleccionada de la frecuencia

Indica el valor de referencia de la frecuencia del variador de
frecuencia. Ejemplo: 60.0Hz
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Capitulo 3: Operacion del teclado y partida rapida
B

Programando el variador de frecuencia GS1
Los parametros del variador de frecuencia GS1 estan organizados en 10 diferentes
grupos de acuerdo a sus funciones. La siguiente figura muestra como navegar a través
de los grupos de parametros y como configurar parametros. Para una lista completa de
pardmetros, vea el CAPITULO 4.

o Modo de

programacion
PROG

@ Apriete la tecla PROG/ENTER para entrar en el modo de programacién.
Solamente seran mostrados los grupos de parametros.

@ Use HACIA ARRIBA o HACIA ABAJO para navegar a través de los grupos
de parametros disponibles. Apriete la tecla PROG/ENTER para seleccionar
el grupo de parametros seleccionado

© Use las teclas HACIA ARRIBA/HACIA ABAJO para navegar a
través de los pardmetros en el grupo de pardmetros seleccionado.

o Cuando vea el parametro deseado, apriete la tecla de
el grupo de PROG/ENTER para seleccionar el pardmetro.

© Use HACIA ARRIBA/HACIA ABAJO para colocar el valor deseado
del parametro .

@ Apriete la tecla PROG/ENTER para guardar en la memoria el
nuevo valor del pardmetro. La palabra "END" aparecerd en la
pantalla digital para seialar que el valor del parametro ha sido
cambiado.

@ Después que el valor del parametro ha sido configurado, el

variador de frecuencia ird al proximo pardmetro en el grupo
Fhos seleccionado. Repita los pasos 3 al 6 para cambiar otro valor de
pardmetro.
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Capitulo 3: Operacién del teclado y partida rapida
L

Partida rapida del variador GS1

Los siguientes ejemplos le ayudaran a configurar rapidamente el variador de
frecuencia para dos aplicaciones comunes. El primer ejemplo corresponde a una
aplicacion que requiere torque constante y el segundo ejemplo requiere torque
variable en la aplicacién.

‘ Nota: Para una lista y descripcion completa de los pardmetros para los variadores de
frecuencia Serie GS1, vea el CAPITULO 4.

Eiem p|0 1 . TO I’q ue constante (Ej. transportadores, compresores, etc.)

En este ejemplo, el variador de frecuencia necesita operar un motor que esta conectado
a una correa transportadora. Para poder decidir cuales parametros necesitan
modificaciones, haremos una lista de las necesidades para la aplicacion.

Necesidades de la aplicacion

oEl variador de frecuencia debe controlar un motor de 230V, de THP. El
modelo del variador de frecuencia que estaremos usando para esta aplicacion
es un GS1-21P0. La siguiente figura muestra un ejemplo de la placa de
identificacién del motor.

INVERTER Duty Mot

P 1 ek oz st s e p
o

DUTY CONT ENCL TEFC CODE K

el a velocidad méaxima del motor es 2000 RPM.

oEl motor debe acelerar a la velocidad méxima en 5 segundos.
oEl motor debe desacelerar desde la velocidad mdxima en 5 segundos.
¢El motor necesitara un torque alto cuando arranque.

eLa operacion del motor (Arranque, parar, etc.) serd controlada por
contactos de control externos. Todas las teclas en el teclado del GS1 deben
estar desactivadas.

ela frecuencia del variador de frecuencia sera determinada por un
potenciémetro remoto que tiene una sefal de 0 a +10V.

eCuando el motor esté funcionando, la pantalla del variador de frecuencia
debe indicar automdticamente la velocidad del motor (RPM).
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Capitulo 3: Operacion del teclado y partida rapida

Configuracién de parametros

Para poder cumplir con las necesidades de esta aplicacion, los pardmetros deben ser
ajustados como sigue:

0-02

Voltaje en la placa de identificacion del motor Valor: 230
Rango: Series de 200V: 200/208/220/230/240 Valor original: 240
Este parametro es determinado por la placa de identificacién del motor.

Corriente en la placa de identificacion del motor  Valor: 4.2
Rango: Corriente nominal del variadorx(0,3 a 1.0) Valor original: Iominal

Este parametro es determinado por la placa de identificacion del motor.

Frecuencia basica del motor Valor: 60
Rango: 50/60/400 Valor original: 60
Este parametro es determinado por la placa de identificacién del motor.

Velocidad nominal del motor Valor: 1725
Rango: 375 a 9999 RPM Valor original: 1750
Este pardmetro es determinado por la placa de identificacion del motor.

Velocidad maxima del motor Valor: 2000

Rango: P0-03 a 9999 RPM Valor original: 0-03

Este parametro es determinado por las necesidades de la aplicacion.

ADVERTENCIA: El pardmetro de velociad maxima del motor (P0-04) nunca debe exceder
la velocidad maxima admisisble para el motor que esta usando. Si esta informacién no
° esta facilmente disponible, consulte con el fabricante del motor.

3-6

Métodos de parada Valor: 0

Rango: 0 - Rampa para parar Valor original: 0
1 - Disminuicion de velocidad por friccion hasta parar

La aplicacién requiere que este parametro se ajuste a rampa para parar porque el
motor necesita parar bajo energia. Si el variador de frecuencia fuera configurado
como parada por friccion hasta parar, el variador de frecuencia ignoraria el valor
del tiempo de desaceleracion.

ADVERTENCIA: Si el método de parada para el variador de frecuencia GS1 esta
configurado como 1 (Parando por friccion hasta parar), el variador de frecuencia
ignorara cualquier valor que tenga configurado para el tiempo de desaceleracién
(Parametro P1-02).
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Capitulo 3: Operacién del teclado y partida rapida

1-01

1-02

3-00

Tiempo de aceleracion Valor: 5.0

Rango: 0.1 a 600 segundos Valor original: 10 sec

El motor debe acelerar de 0 RPM a la velocidad definida en el pardmetro P0-03
en 5 segundos.

Tiempo de desaceleracion Valor: 5.0

Rango: 0.1 a 600 segundos Valor original: 30 segundos

El motor debe desacelerar de la velocidad méxima en P0-04 a 0 RPM en 5 segundos.

Configuracion de Volt/Hertz Valor: 1

Modos: 0 - Propésito general Valor original: 0
1 - Alto torque de arranque
2 - Ventiladores y bombas
3 - Aplicaciones especiales

El variador de frecuencia Serie GS1 tiene tipos de torque predefinidos que
cumplen con las necesidades de la mayoria de aplicaciones. Hay configuraciones
especiales disponibles si hacen falta. En este ejemplo, la aplicacién requiere un
torque de arranque alto.

Origen del comando de operacion Valor: 2

Valor original: 0
Modos 0 Operacion determinada por el teclado digital

1 Operacién determinada por conexiones de control
externas. La tecla de STOP estd activada.

2 Operacién determinada por conexiones de control
externas. La tecla de STOP estd desactivada.

3 Operacién determinada por la interfase RS485.
La tecla de STOP estd activada.

4 Operacion determinada por la interfase RS485.
La tecla de STOP estd desactivada.

En el caso del ejemplo la operacion del variador de frecuencia estard determinada
por conexiones de control externo y la tecla de STOP sera desactivada.
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4-00 Fuente del comando de frecuencia Valor: 2

La frecuencia del variador de frecuencia serd determinada por un potenciémetro
externo que genera una senal de 0 a +10 V.
Valor original: 0
Modos: 0 Frecuencia determinada por el potenciémetro del teclado

1 Frecuencia determinada por las teclas hacia
arriba/hacia abajo del teclado digital

2 Frecuencia determinada por la entrada de 0 a +10V en el
terminal Al. El interruptor Al debe estar ajustado a “V”.

Interruptor debe estar

\ . ajustado a “V” para
I ~==———= poder usar una entrada
de 0 a +10V

3 Frecuencia determinada por la entrada de 4 a 20mA en la
conexién Al. El interruptor Al debe estar ajustado a “1”.
Interruptor debe estar
V ajustado a “I” para
* poder usar una entrada
)l de 4 a 20mA

4 Frecuencia determinada por la entrada de 0 a 20mA en la
conexién Al. El interruptor Al debe estar ajustado a “1”.
Interruptor debe estar

V ajustado a “I” para
~e——
I poder usar una entrada

de 0 a 20mA
5 Frecuencia determinada por el interfase de comunicacién RS485
Funcién del visor definida por el usuario Valor: 1

Cuando el variador esté funcionando. el visor del variador de frecuencia
automaticamente indicard la velocidad del motor en RPM.

Valor original: 0

Modo: 0 Frecuencia de salida (Hz)

1 Velocidad del motor (RPM)

2 Frecuencia de salida x P8-01

3 Corriente de salida (A)

4 Corriente fluyendo al motor (%)

5 Voltaje de salida (V)

[3 Voltaje de la barra de corriente continua (V)
9 Valor de referencia de frecuencia
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Capitulo 3: Operacién del teclado y partida rapida

H
Ejemplo 2: TOI'q ue variable (Ventiladores, bombas centrifugas, etc)

En este ejemplo, el variador de frecuencia necesita operar un motor que esta conectado
a una bomba centrifuga. Como en el ejemplo 1, haremos una lista de las necesidades de
la aplicacién para poder decidir cuales pardmetros necesitan modificaciones.

Necesidades de la aplicacion

oEl variador de frecuencia debe controlar un motor de 208V, 1/2HP. El
modelo del variador de frecuencia que estaremos usando para esta
aplicacion es el GS1-20P5. La siguiente figura muestra un ejemplo de la
placa de identificacion.

INSULCLASS F

DUTY  CONT ENCL  TEFC CODE K

eLa velocidad méxima para el motor es de 3600 RPM.

*El motor debe acelerar a la velocidad méxima en 20 segundos.

¢El motor debe parar solamente por la friccién de la mdquina cuando se
termina la operacion.

oEl motor estara girando una bomba centrifuga.

eLa operacion del motor (arranque, parar, etc.) sera controlada por el teclado
digital del GS1.

ela frecuencia del variador de frecuencia serd determinada por el
potenciémetro en el teclado digital del GS1.

eLa pantalla del variador de frecuencia debe indicar la corriente de salida (A)
automdticamente cuando esté funcionando.

Configuracion de parametros
Para cumplir con las necesidades de esta aplicacion, los pardmetros deben ser
configurados como sigue:

m Voltaje en la placa de identificacion del motor Valor: 208

Rango: Series de 200V: 200/208/220/230/240 Valor original: 240
El valor de este pardmetro esta determinado por la placa de identificacion del
motor.

(X))l Corriente en la placa de identificacion del motor  Valor: 2.5

Rango: Corriente nominal del Valor original: (A)
Variador de Frecuencia x (0.3 a 1.

Este pardmetro esta determinado por la placa de identificacion del motor.
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|
Frecuencia basica del motor Valor: 60

Rango: 50/60/400 Valor original: 60

Este parametros estd determinado por la placa de identificacién del motor.
Velocidad basica del motor Valor: 3525

Rango: 375 a 9999 RPM Valor original: 1750

Este parametro estd determinado por la placa de idenficacion del motor.

Rango: 0-03 a 9999 RPM Valor original: 0-03

Este parametro es determinado por las necesidades de la aplicacion.

ADVERTENCIA: El pardmetro de velocidad maxima del motor (P0-04) nunca debe
exceder la maxima velocidad admisible para el motor que esta usando. Si esta
informacion no estd a su alcance, consulte al fabricante del motor.

Velocidad maxima del motor Valor: 3600

Métodos de parada Valor: 1
Rango: 0 - Rampa para parar Valor original: 0
1 - Disminuyendo por friccién hasta parar

La aplicacién requiere que este pardmetro sea ajustado a “Parando por friccion
hasta parar”.

ajustado a “Disminuyendo por friccién hasta parar”, el variador de frecuencia

/\ ADVERTENCIA: Si el método de parada para el variador de frecuencia GS1 esta
L ignorara cualquier valor hecho para el tiempo de desaceleracion (P1-02).

m Tiempo de aceleracion Valor: 20.0
Rango: 0.1 a 600 segundos Valor original: 10 segundos
El motor debe acelerar de 0 RPM a la velocidad bdésica (P0-03) en 20 segundos.
Configuracion de la curva Volt/Hertz Valor: 2
Rango: 0 - Propésito general Valor original: 0

1 - Alto torque de partida
2 - Ventiladores y Bombas
3 - Aplicaciones especiales

El variador de frecuencia serie GS1 tiene algunos modos de torque predefinidos
que cumplen con las necesidades de la mayoria de aplicaciones. Ajustes
especiales estan disponibles de ser necesario. En este ejemplo, el motor estara
accionando una bomba.
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L
Origen del comando de operacion Valor: 0

Valor original: 0
La operacion del variador de frecuencia estara determinada por conexiones de control
externo y la tecla Stop en el teclado estd activada.

Ajustes 0 Operacién determinada por el teclado digital

1 Operacién determinada por conexiones de control externo. La
tecla de STOP (PARAR) esta activada.

2 Operacion determinada por conexiones de control externo. La
tecla de STOP (PARAR) estd desactivada.

3 Operacién determinada por la interfase de comunicacién
RS485. La tecla de STOP (PARAR) estd activada.

4 Operacion determinada por la interfase de comunicacion
RS485. La tecla de STOP (PARAR) estd desactivada.

m Origen del comando de frecuencia Valor: 0

Valor original: 0
La frecuencia del variador de frecuencia sera dada por el potenciémetro en el teclado.
Ajustes: 0 Frecuencia determinada por el potenciémetro en el teclado
1 Frecuencia determinada por las teclas Hacia Arriba / Hacia
Abajo
2 Frecuencia determinada por la entrada de 0 a +10V en la
conexion Al. A1 debe ser ajustado a "V".

3 La frecuencia es determinada por la entrada de 4 a 20mA en la
conexion Al21 El interruptor debe ser ajustado a "I"

4 La frecuencia es determinada por la entrada de 0 a 20 mA en la
conexion del A1. El interruptor A1 debe ser ajustado a "I".

5 La frecuencia es determinada por la interfase de comunicacion
RS485.

— El interruptor debe ser

A - e ajustado a "V" para

I i ] poder usar una entrada
B de 0 a +10V

El interruptor debe ser
ajustado a "I' para usar

V <@ UNa entrada de 4 a
I 20mA
V El interruptor debe ser
ajustado a "I' para
I ~=—=poder usar una entrada
de 0 a 20mA
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u
m Sobrecarga térmica electronica Valor: 1
Modos: 0 - Torque Constante Valor original: 0
1 - Torque Variable
2 - Inactivo

eEsta funcion se usa para limitar la potencia de salida del variador de frecuencia
cuando se suministra energia a un motor "auto-enfriado" a una velocidad baja.

Funcién del visor definida por el usuario Valor: 03

Valor original: 00

Modos: 00  Frecuencia de salida (Hz)
01  Velocidad del motor (RPM)
02  Frecuencia de salida x 8-01
03  Corriente de salida (A)
04  Corriente del motor (%)
05  Voltaje de salida (V)
06  Voltaje de la barra de corriente continua (V)
09  Valor de referencia de frecuencia

Cuando el motor estd funcionando, el visor del variador de frecuencia
automaticamente indicard la corriente de salida (A).

- Nota: Para una lista completa y descripcion de los parémetros para los variadores de
‘ frecuencia Serie GS1, vea el CAPITULO 4.
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