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Capitulo 2: Accionamiento STP-DRV-4035 SureStep™

Caracteristicas

® Accionamientos para motores paso a paso NEMA 17 a 34

* Amplificadores de conmutacion de 3 estados con MOSFET, para modulacion de
anchura de pulso,

e Corriente de fase a partir de 0,4 a 3,5 A (seleccionados por un switch, 32 ajustes)
e Entradas de pulsos 6pticamente aisladas, direccién y permiso
e Paso de 1/2, 1/5, 1/10, 1/50 (seleccionado por switch)

* Reduccién de corriente de 50% automatica (puede ser apagado)

Diagrama de bloques

STP-DRV-4035 Conectea |

Fuente de poder—: [
(12-42VCC) | ; /0 _
LT /= Corriente
Self Test — = OA‘/legés

1ommmmmmmmmmes ' |/
Secuenciador || l
; de micropasos| |ampjificador [ @ |
— MOSFET | :
| =4

' ! 2 [)Pasos/iRev: l
i (Enable+ )— /1 1/2, 1/5, )
: : 1/10 or 1/50 Conexiones

(EnaTe—)—5— a un motor paso
: a paso bipolar
\—

Conexiones logicas Reduccion de
desde PLC o Indexer corriente de 50%
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Capitulo 2: Accionamiento STP-DRV-4035 SureStep™

Especificaciones

Especificaciones del accionamiento SureStep™

Nimero de articulo

STP-DRV-4035

Entrada (con el LED Power
encendido)

12-42 VCC (incluyendo el voltaje de ripple u ondulacién)

Salida de corriente

Corriente de salida seleccionable desde 0,4 a 3,5 A/fase (Salida maxima
de potencia es de 140 W)

Controlador de corriente

Controlador Bipolar de Puente Dual H
(PWM de 3 estados de 20 kHz con switches MOSFET)

Circuito de Entrada con opto-acoplador de 440 Ohm de resistencia (5 a 15 mA de
senales de corriente de entrada). La sefal I6gica 0 es llevada a 0,8 VCC o menos. La
entrada sefial l6gica 1 es una entrada de 4 VCC o més grande
Senales = Los pulsos del motor en el lado de caida del pulso y el ancho de pulso es
de entrada Sefial de pulso de 0,5 microsegundos
Senal de Debe cambiar por lo menos 2 microsegundos antes de que sea enviado
direccion un pulso de paso
Sefial Enable La sefial légica O corta la corriente al motor (la corriente de salida es
permitida con conexién o senal l6gica 1)
Off u On (usa un medio paso para girar 1/2 revolucién en cada direccién
FinGiones Self Test a 100 pasos/segundo)
seleccio- Micropasos 400 (200x2), 1,000 (200x5), 2,000 (200x10), or 10,000 (200x50) pasos/rev
nables fjel Reduccion de 0% or 50% de reduccion (Ajuste de corriente de eje detenido estd
DIP Switch |corriente activada si el motor estd detenido por 1 segundo o mds)
gng;?::;?‘igm 0,4 a 3,5 A/ffase con 32 nivels de seleccion

Método de enfriamiento del

Conveccién natural (monte el accionamiento en una superficie metalica si

accionamiento es posible)
Dimensiones 3 x4 x 1,5 pulgadas
. Use 4 tornillos #4 para montar el el lado mas ancho o 2 tormilos en el
Montaje
lado mas delgado)
Conectores Bloques terminales con tornillos con alambre 18 AWG méximo
Peso 264 gramos o 9,3 onzas

Temperatura de operacion
del chasis

0° C a 55° C recomendado, 70° C maximo(use un ventilador si fuera
necesario)

Aprobaciones de agencias

CE (cumple con EN55011A y EN50082-1 (1992))

Nota: El accionamiento STP-DRV-4035 trabaja con motores bipolares de 4, 6 y 8
conductores. Todos los motores SureStep ™ de AUTOMATIONDIRECT son motores bipolares
paso a paso de 4 conductores.
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Capitulo 2: Accionamiento STP-DRV-4035 SureStep™
=

Diagrama de cableado tipico

Fuente de poder del ovee

Motor paso a paso
< 5VCC .
STP-PWR-3204 | ©O * PLC - Salidas drenadoras
° (o] P Accionamiento PLC:
33 @2 8 DO-06DD1
> B é STP-DRV-4035 en- [[® LI89]] 24v
O < DIP Switch de BN @ & ov
g%:xn @ VDC+ 9 posiciones DIR- ®-~—u—\ —-@ Y1 Out (Dir.)
+ TEST
9 In || vDC- " 2 15 DIR+ ||@® 1R +v
Sl@E ®||A+  souioie 8 sTEP- | @1 ®|| Yo out (Pulse)
g@+ || A- £3 o1 STEP+ ||@® ®)|| co
0 ®||B+  Euw e Alimentacion
R|s- 33 1e [ ] Modo 30: salida de pulsos
Cédigo de color del Cable 4 3
Term|Alambre Pin # EE Motor paso a paso
A+ | Rojo | 1 2 1 . STP-MTR-17048
A- | Blanco | 2 Vista frontal ~ Conector
B+ | Verde | 3
B— | Negro | 4
Cable de extension Cable de 12 pulgadas
STP-EXT-020 con conector

Localizaciones de conexion y ajuste

El bosquejo de abajo muestra donde encontrar los puntos mas importantes de
conexion y puntos de ajustes.

Conector
de potencia
Conector
del motor\

& Orificio de
g ) montaje (1 de 6)

Switches para
seleccionar corriente
Resolucién de pulsos

Reduccioén de corriente
y Self Test Conector l6gico
LED (STEP+/-, DIR+/-, EN+/-)
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Capitulo 2: Accionamiento STP-DRV-4035 SureStep™

Conectando el motor

Advertencia: Al conectar un motor paso a paso con el accionamiento SureStep™ STP-
DRV-4035, asegiirese de que la fuente de alimentacion del motor esta apagada. Al usar
un motor no sumninistrado por AUTOMATIONDIRECT, aisle cualquier conductor no usado
del motor de modo que él no se pueda poner en cortocircuito. Nunca desconecte el
motor mientras que el accionamiento esté energizado. Nunca conecte los conductores
del motor a la tierra 0 a una fuente de alimentacién. (Vea el diagrama eléctrico tipico
mostrado en la pagina 2-4 de este capitulo para cédigos de color de conductores del
motor paso a paso para motores suministrrados por AUTOMATIONDIRECT ).

Usted debe ahora decidir cémo conectar

su motor con el accionamiento SureStep™ A+ ROl Motor
STP-DRV-4035. de 4

_ conductores
Motores de 4 conductores Blanco
Los motores de 4 conductores pueden ser
conectados solamente de una forma. Siga Verde
el diagrama de cableado mostrado a la B+ B-
derecha.

4 conductores

paso de cuatro conductores.

Nota: Todos los motores SureStep™ de AUTOMATIONDIRECT son motores bipolares paso a

Motores de 6 conductores

Los motores de 6 conductores se pueden conectar en serie o en el cable central
centro. En modo en serie, los motores producen mds torque en velocidades bajas,
pero no pueden funcionar tan rapidamente como en la configuracion de conexién
central. En la operacién en serie, el motor se debe hacer funcionar con corriente
menor que la nominal en un 30% para evitar calentamiento. Los diagramas
eléctricos para ambos métodos de conexion se muestran abajo. NC significa no
conectados.

A_Verde/BIanco Ao Verde/Blanco

Motor Motor
Blanco
c de 6 A+ Blancg de 6
conductores conductores
A+ Verde c
verde
_ Rojo/ _ Rojo/
Rojo |Negro Blanco Rojo |Negro Blanco
B- NC B+ B- B+ NC

6 conductores conectados en serie 6 conductores conectados en el centro

‘ Nota: Los colores de los cables de motores paso a paso de otros fabricantes pueden tener
otros colores.
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Capitulo 2: Accionamiento STP-DRV-4035 SureStep™

Motores de 8 conductores

Los motores de 8 conductores también se pueden conectar de dos formas: serie o
paralelo. La operacion serie le da mas torque a bajas velocidades y menos torque a
altas velocidades. Al usar la conexién serie, el motor se debe hacer funcionar con
30% menos que la corriente nominal para prevenir calentamiento excesivo. La
operacion paralela permite un mayor torque en alta velocidad. Al usar la conexién
paralela, la corriente se puede aumentar en 30% sobre la corriente nominal. Se
debe tomar cuidado en cualquier caso para asegurarse que el motor no se estd
recalentando. Se muestran abajo diagramas eléctricos para motores de 8
conductores.

. Anaranjado
At Anaranjado "

Negro/
naranj/Blanco Motor Blanco Motor
de 8
de 8 Anar/
\legro/Blanco conductores Blancol conductores
A- A-
Negro Negro
. . i Rojo, Amarillo
Rojo| EIOJO/ Ama/ Amarillo Amal o
anco  Blanc
B+ B— g+ B1aNC0 Blanco g
8 conductores conectados en serie 8 conductores conectados en paralelo

Nota: Los colores de los cables de motores paso a paso de otros fabricantes pueden tener
otros colores.

Conectando la fuente de poder

2-6

La fuente de poder STP-PWR-3204 de AUTOMATIONDIRECT es la mejor opcion para
accionar motores paso a paso. Si usted necesita informacién de como escojer una fuente
de poder diferente, lea la seccion titulada "Escojiendo una fuente de poder" en este
manual.

Si su fuente de poder no tiene un fusible o una proteccion de limitacién de corriente de
cortocircuito en la salida, se debe colocar un fusible de accién rapida de 4A entre el
accionamiento y la fuente de poder. Instale el fusible en el terminal + de la fuente de
poder.

Conecte el terminal "+" de la fuente de poder con el terminal del accionamiento rotulado
"+ VDC". Conecte el terminal "' con el terminal del accionamiento rotulado "VDC -".
Use cable no mas pequefio que 18 AWG. Tenga cuidado de no invertir los cables. La
conexion reversa destruird su accionamiento y anulard la garantia.

Fusible * . )
+ + Accionamiento
Fuentede ® T 1 = ®
poder 8
12-42VCC ®i | 8

* No es necesario un fusible externo cuando se usa la fuente de poder
STP-PWR-3204; en ese caso el fusible es interno.

Manual del sistema SureStep™



Capitulo 2: Accionamiento STP-DRV-4035 SureStep™

Conectando las sefales logicas

El accionamiento SureStep contiene un circuito optico de aislacién para evitar que
el ruido eléctrico inherente en amplificadores de conmutacion interfiera con sus
circuitos.

La aislacion éptica es lograda
energizando el accionamiento del
motor de una fuente de poder
diferente que la fuente que sus
circuitos de control. No hay una
conexion eléctrica entre las dos: la
comunicacién de la sefal es v [i:
transmitida por una luz infrarroja. 220 Ohm

Cuando su circuito se enciende o
apaga, un LED infrarrojo, ya
construido en el accionamiento, L oo __._. .
senala un estado de la l6gica a los
fototransistores que estan
conectados al  cerebro o
inteligencia del accionamiento. Se muestra un circuito esquemadtico de entrada del
diagrama a la derecha.

Interno al
accionamiento
STP-DRV-4035

220 Ohm

Circuito de entrada del accionamiento

Usted necesitara suministrar una fuente de pulsos de paso al accionamiento en los
terminales STEP+y STEP -y a una sefial de direccién en los terminales DIR+y DIR-
si se requiere una rotacién bidireccional. Usted también necesitara determinar si los
terminales de la entrada ENABLE son utilizados en su aplicacion.

La operacién, los niveles de voltaje y el cableado en los terminales ENABLE es igual
que los terminales STEP y la DIRECCION. El terminal de EN+y EN- se puede dejar
sin conectar si no se requiere la funcion de permiso.

Todas las entradas de senales l6gicas se pueden controlar por una sefial de salida
de C.C. que sea drenadora (NPN), surtidora (PNP) o diferencial.

En las siguientes paginas hay ejemplos para conectar varias formas de salidas de
controladores paso a paso y de PLCs.
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Capitulo 2: Accionamiento STP-DRV-4035 SureStep™

Conectando a un controlador con salidas drenadoras

+5V OU

=5

® STP-DRV-4035

7 ®

Controlador DI

®

DIR-

con
salidas
drenadoras
STl

R

J ®
STEP+ EN+
&
ST
2
<

Conectando a un controlador con salidas surtidoras

C

o
=

2

A4

Controlador DIR

con &

salidas

surtidoras

STEP

62

<&

]
L

Conectando a un controlador con salidas diferenciales

DIR+

Controlador 55~
con

salidas
diferenciales STE%

STEP-
®

—N/C
EP- EN—
®@+—N/C
DIR-
® STP-DRV-4035
DIR+
®
STEP- EN+
H® —N/C
STEP+ EN—
® &@+—nN/c
DIR+
STP-DRV-4035
DIR-
®
STEP+ EN+
® —N/C
STEP- EN-—
® ®@+—NiC

Nota: Muchos controladores de alta velocidad tienen salidas diferenciales.
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Capitulo 2: Accionamiento STP-DRV-4035 SureStep™
H

Usando senales logicas sin nivel TTL de 5 Volt

Algunas sefales de pasos y de direccién, especialmente las sefales de PLCs, no
utilizan l6gica de 5 Volt. Usted puede conectar los niveles de senal de hasta 24 volt
al accionamiento SureStep si usted agrega resistencias externas a las entradas de
STEP, DIR y de ENABLE, como mostrado abajo.

* Para sefales 6gicas de 12 Volt, agregue resistencias de 820 Ohm, de 1/4 Watt

e Para senales l6gicas de 24 Volt, agregue resistencias de 2200 Ohm, de 1/4 Watt

Conectando un controlador con salidas drenadoras o surtidoras de 12 a 24 VCC

1224y DIRY coM DIR-
Controlador & ©STP-DRV-4035 | Controlador @ ®STP-DRV-4035
con Dg %R— Drive con DIR DIR+  Drive
salidas R srep N salidas @ R ®
+ + : STEP- -
drenadoras ) PSRN % surtidoras A %
ENABLE STEP STEP- EN- ENABLE STEP R STEP+ EN+
B—W——® &t - $" o n—1® &1

Conectando un PLC con salidas drenadoras o surtidoras de 12 a 24 VCC

“
=il pull

COM +12-24V| 12-24 vDC DIR+ +12-24V COM | 12-24 VDC DIR-
® @ ®STP-DRV-4035 ® @ ®STP-DRV-4035
Conetl::tfgdo o] 9% Drive Conegﬁ(”:do o5 |BiR+ Drive
un un
salidas R STEP+ EN+ salidas R STEP- ENe
drenadoras & —————- @ surtidoras - —————- @
ENABLE STEP R STEP- EN- ENABLE STEP R STEP+ EN+
® A—MWAN——1® @t ® —W———® @1
I
S AJon,(Sise usa [a funcién ENABLE) | L Ao, (Si.5¢ usa Ia funcion ENABLE) |

Nota: La mayoria del PLCs puede utilizar sefiales logicas de 24 VCC.

La entrada Enable

La entrada ENABLE permite que el usuario apague la corriente al motor al
proporcionar un voltaje positivo entre los terminales EN+ y el EN -. El circuito de la
l6gica continta funcionando, de modo que el accionamiento "recuerda" la posicion
del paso incluso cuando los amplificadores son inhabilitados. Sin embargo, el
motor puede moverse levemente cuando la corriente se quita dependiendo de las
caracteristicas exactas del motor y de la carga.

‘ Nota: Si usted no tiene ninguna necesidad de deshabilitar los amplificadores, usted no
necesita conectar nada a la entrada ENABLE.
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Capitulo 2: Accionamiento STP-DRV-4035 SureStep™

Tabla de pasos
(medio paso)

Paso A+ A- B+ B-

0 abierto | abierto + -

1 + - + -

2 + - abierto | abierto
DIR=1 3 abierto - - + DIR=0
wa 4 abierto - * ?gr\:v contra
Ej% Iz:)\gor 5 - * - + de los
punteros 6 - + abierto | abierto punteros
del reloj) 7 _ + " del reloj)

8 abierto | abierto + -

El paso 0 es el estado de cuando se energiza el accionamiento

Configuracion de la corriente de fase

Antes de encender la fuente de poder la primera vez, se necesita configurar el
accionamiento para la corriente apropiada de la fase del motor. La corriente
nominal normalmente estd impresa en la placa de identificacion del motor. La
corriente del accionamiento SureStep es facil de configurar. Si usted desea, usted
puede aprender una férmula simple para configurar la corriente y nunca necesitar
el manual otra vez. O usted puede saltar a la tabla en la pagina siguiente, encontrar
el valor de la corriente que usted desea y configure los DIP switches segtin la tabla.

Formula de configuracién de la corriente de salida

Ejemplo 01| e

Localice el banco de DIP switches cerca del conector del motor. Cinco de switches
DIP en a las posiciones 5 a 9, tienen un valor de corriente impreso al lado de ellos,
tales como 0.1, 0.2, 0.4, 0.8 y 1.6. Cada switch controla la cantidad de corriente,
en Amperios (A), que su etiqueta indica, ademds del valor de corriente minimo de
0.4 amperio. Hay siempre una corriente base de 0,4 Amperios, incluso con los
cinco DIP switches colocados en la posicion "Off" (al otro lado de sus etiquetas).
Para agregar a ese valor, deslice los switches apropiados hacia sus etiquetas en el
accionamiento. Usted puede necesitar un destornillador pequeno para esto.

Ajuste de corriente total de DIP switches =
Corriente necesitada por fase del motor — 0,4 A, que es la corriente base

Suponga que desea configurar el accionamiento en 2,2 A
por fase basada en el motor de pasos que muestra una 0.2 @:lm
corriente de fase de 2,2 A. Usted necesita la corriente de

’ 0.4 Q ~
base de 0,4 A mds otros 1,6 y 0,2 A.

2,2=04+1,6+0,2. 0.8) [

Deslice los DIP switches de 1,6 A 'y 0,2 A hacia las 16 @:I“J
etiquetas segtin lo mostrado en la figura de la derecha.
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Capitulo 2: Accionamiento STP-DRV-4035 SureStep™

Tabla de configuracion de la corriente de salida

e —— S —— S —— e ———
0.1 o 0.1 o 0.1 o 0.4 o
0.4 o2/ o| |[1.2 o2 ol || 2.0 o2 C ol |[2.8 o7 o Valor
0.4 O~ 0.4 O~ 0.4 D~ 0.4 1~ P
AIFASE (ol o 0m| [|MFAS% ol e ||V 0 =00 || VA% 0d G Dng,lna.l de
) ——T 1.6 Lo 1.6 LI 1.6 LI fabrica
e — e — e — ——
01| I Jon 0.1l I Jon 0.1 Lo 0.1 &L o
0.5 o2/ ol || 1.3 o2/ o| || 2.1 o2 C ol ||2.9 o2 C_Llo|
AFASE 04| TN || arase 04| T~ || a/Fase 04 TN || aFase 04 T~
08| 1w 0.8 LI oo 0.8 {1l 0.8 LI_Joo
16| Qo 16| o 1.6) LI 1.6 LI_Jo
S — — — —
01| C o 01| T len 0.1) (o 0.1 (o
0.6 o2/l o| |[1.4 o2/l o || 2.2 o2/l o |3.0 o2 o
AFASE 04| TN || arase 04| T~ || aFase 04 DN || aFase 04 T~
08| 1w 0.8 LI oo 0.8 {1l 0.8 LI_Joo
16) Qo 16| o NC . — 1.6 LI_Jo
— — — —
01| EIJen 0.1) Elr e 0.1 I o 0.1 EIJen
0.7 o2/ o| [|1.5 o2/ Jo| || 2.3 02/ o || 3.1 02 LI o
AFASE 04| TN || aFase 04| T~ || aFase 04 AN || aFase 04 T~
08| ] 0.8 LI o 0.8 1l 0.8 LI Jo
16| Do 16| Lo 1.6/ LI o P —
e — e — e — ——
01| o 0.1 o 0.1 1w 0.1 o
0.8 o2/ do| [|1.6 o2 o || 2.4 o2 1o ||3.2 o2 110
aFase 04| L~ || aFase 04| A~ || aFase 04 LN || aFase 04
08| o8| LI 0.8 1l 0.8 Ao
16 0 16| 10 P [ — P —

|
|
|
|

01| I —en 0.1 e 0.1 Elr o 0.1 o
0.9 o02(Clo| |[1.7 o2 C o || 2.5 o2 T o ||3.3 02 CLlo
A/FASE 0.4 I~ A/FASE 0.4 [ — A/FASE 0.4 | =N A/FASE 0.4 I~
08| LD 0.8 0.8| 08

oo o i [ —

16| o 16| 10 P [ — P —
— — — S —

01| 0.1 1o 0.1 1o 0.1 1w

1.0 o2/l o| || 1.8 o2/l 0| || 2.6 o2 Jo| || 3.4 o2 LI o
A/FASE 0.4 o — A/FASE 0.4 [ — A/FASE 0.4 | —N A/FASE 0.4 N
O —— 0.8 0.g 0.8

00 oo

16| Do P ——— 16| LI P —
— — — —
01| o 01| o 01| EI—o 0.1 I

1.1 o2/l o| || 1.9 o2/l o| || 2.7 o2 Jo| || 3.5 o2 Lo
AFASE 0.4| EX I~ || a/Fase 04| EXI~| || arrase 04| EX I || a/FasE 0.4 EX 1~
0.8 0.8 0.8| 0.8|

=
0 —— 1.6| Lo 1.6 LI 1.6 CIJo
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Capitulo 2: Accionamiento STP-DRV-4035 SureStep™
=

Micropasos

La mayoria de los accionamientos de motores paso a paso ofrecen una opcion de
resoluciones entre paso completo y medio paso. En la mayoria de los
accionamientos de paso completo, se usan ambas fases del motor a cada momento.
El medio paso divide cada paso en dos pasos mas pequefos alternandose entre
ambas fases encendido y una fase encendido. Los accionamientos Microstepping
como el SureStep controlan exactamente la cantidad de corriente en cada fase en
cada posicién del paso como un medio de subdividir los pasos electrénicamente
incluso mds que eso. El accionamiento SureStep ofrece una opcion de medio paso
y de tres resoluciones de micropasos. El ajuste mas alto divide cada paso completo
en 50 micropasos, proporcionando 10.000 pasos por revolucién al usar un motor
de 1,8° por paso (O 200 pasos por revolucién).

Ademds de proporcionar una posicién exacta y movimiento suave, los
accionamientos de micropasos pueden ser utilizados para proporcionar un
movimiento en unidades convenientes. Cuando el accionamiento se configura a
2.000 pasos/rev (1/10 paso) y se utiliza con un tornillo de posicionamiento de 5
rev/cm, usted obtiene una resolucién de 0,0001 cm. por paso.

Es facil configurar la resolucién del paso. Mire el DIP switch en el accionamiento
SureStep. Al lado de los interruptores 2 y 3, hay etiquetas en la placa de circuito
impreso. Cada interruptor tiene dos marcas en cada extremo. El interruptor 2 esta
marcado 1/5, 1/10 en un extremo y 1/5, 1/50 en el otro. El interruptor 3 se etiqueta
1/2,1/5y 1/10, 1/50. Para configurar el accionamiento para una resolucién, deslice
ambos interruptores hacia la etiqueta apropiada. Por ejemplo, si usted desea un
paso 1/10, deslice el interruptor 2 hacia la etiqueta de 1/10 (a la izquierda) y el
interruptor 3 hacia 1/10 (a la derecha).

Vea por favor a la tabla de abajo y configure los interruptores para la resolucién que
usted desea.

400 1/11% [ 8 %Eo 2’000 1/11% SN %jgo
PASOSIREV || |40 | PASOS/REV 15| Ce| |10
(MEDIO) (1/10)
Valor | 1000 wermmavee | 10,000 wermmoyse
Original PASOS/REV ﬂg B o PASOS/REV ig (Y 1o
(115) (1/50)
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Capitulo 2: Accionamiento STP-DRV-4035 SureStep™

Reduccion de corriente cuando el motor esta parado

Su accionamiento tiene una funcién que reduce automaticamente la corriente del
motor en 50% en cualquier momento que el motor no se estd moviendo. Esto
reduce el calentamiento del accionamiento aproximadamente a 50% y baja el
calentamiento del motor en 75%. Esta caracteristica puede ser desactivada si se
desea mantener la corriente continuamente. Esto es (til cuando se requiere un alto
torque cuando el eje del motor esta parado. Para reducir al minimo el
calentamiento del accionamiento y del motor recomendamos que active la funcién
de reduccion de corriente a menos que su uso le obligue a usarla.

La reduccién de corriente es activada con el DIP switch 4 hacia la etiqueta de 50%
IDLE, segiin lo mostrado en el bosquejo de abajo. Deslizando el switch al contrario
de la etiqueta de 50% IDLE inhabilita la caracteristica de reduccién.

50% IDLE | 1 50% IDLE | L&

Reduccién de corriente Sin reduccién de corriente
seleccionada
(Como viene de fabrica)

Self Test

El accionamiento SureStep incluye una funcién de prueba llamada self test, sin
necesidad de tener un PLC. Esto se usa para la investigacion de fallas o verificacién
del circuito entre el accionamiento y el motor. Si usted no esta seguro sobre las
conexiones al motor o al accionamiento, o si el accionamiento SureStep no esta
respondiendo a los pulsos de paso, se puede activar esta prueba.

Para activar la prueba, coloque el DIP switch 1 hacia la etiqueta TEST. El
accionamiento hara girar lentamente el motor, 1/2 revolucién hacia adelante y
luego 1/2 revolucion hacia atras. Esto se repite hasta que usted deslice el switch al
otro lado de la etiqueta TEST. El accionamiento SureStep utiliza siempre modo del
medio paso durante la prueba, no importa cémo estén los switches 2 y 3. La prueba
no hace caso de las entradas STEP y DIRECCION mientras funciona. La entrada
ENABLE continda funcionando normalmente.

TesT | I/~ TEST | -

Self Test activado Self Test desactivado
(Como viene de fabrica)
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Capitulo 2: Accionamiento STP-DRV-4035 SureStep™

Escojiendo una fuente de poder

Voltaje

Los accionamientos de conmutacion trabajan prendiendo y apagando el voltaje a
los terminales del motor mientras supervisan la corriente para alcanzar un nivel
exacto de corriente de fase. Para hacer esto eficiente y silenciosamente, usted debe
tener una fuente de poder con un voltaje de por lo menos unas cinco veces el
voltaje del motor. Dependiendo de cudn rapidamente usted desea hacer funcionar
el motor, usted puede necesitar aiin mds voltaje. Mas es mejor, el Gnico limite
superior es el voltaje nominal maximo del accionamiento: 42 Volt (incluyendo
ripple u ondulacién ).

Si usted elige una fuente de poder no regulada, no exceda 30 Volt C.C. Esto es
porque las fuentes no reguladas son definidas por la corriente de carga completa.
En cargas pequefas, como cuando el motor no se estd moviendo, el voltaje real
puede ser hasta 1,4 veces el voltaje en la etiqueta de la fuente de poder.

La fuente de poder STP-PWR-3204 estd disenada para suministrar el voltaje
maximo, aproximadamente 32 VCC, mientras tenga carga, que no exceda el limite
superior de 42 VCC cuando estd sin carga.

Corriente

La corriente maxima de la fuente que se necesitara es la suma de las corrientes
bifasicas. Sin embargo, usted necesitara generalmente mucho menos que eso,
dependiendo de las condiciones del tipo, del voltaje, de la velocidad y de la carga
del motor. Esto es, porque el accionamiento SureStep utiliza amplificadores de
conmutacién, convirtiendo un alto voltaje y una corriente baja en una tensién mas
baja y una corriente mds alta. Mientras mas exceda el voltaje de la fuente el voltaje
del motor, menos corriente necesitard de la fuente de poder.

Recomendamos el procedimiento de seleccién siguiente:

1. Si usted planea usar solamente algunos accionamientos, obtenga una fuente de
poder con por lo menos dos veces la corriente nominal de la fase del motor.

2. Si usted esta disenando para produccion en masa y debe reducir al minimo el
costo, obtenga una fuente de poder con mas de dos veces la corriente nominal del
motor. Instale el motor y supervise la corriente que sale de la fuente de poder y en
el accionamiento en diferentes cargas del motor. Esto le dird cudnta corriente usted
realmente necesita de modo que pueda escojer una fuente de poder de un costo
mas bajo.

Si usted planea utilizar una fuente de poder regulada usted puede encontrar un
problema con la corriente de proteccién (foldback). Cuando energiza por primera
vez el accionamiento, aparecera la corriente de inrush de ambas fases del motor
por algunos milisegundos mientras que se estd estableciendo el campo del estator.
Después, los amplificadores comienzan a conmutar y es drenada mucho menos
corriente de la fuente de poder. Si su fuente de poder piensa que este inrush inicial
es un cortocircuito puede bajar a una tensién mas baja. Con muchos esquemas de
proteccion el voltaje vuelve a normal solamente después del primer paso del motor
y queda bien después de eso. En ese sentido, las fuentes de poder no reguladas son
mejores. Son también menos costosas.

opcion de fuente de poder C.C. a se usada con el accionamiento SureStep™ STP-DRV-

Nota: La fuente de poder SureStep™ STP-PWR-3204 de AutomationDirect es la mejor
4035.
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Capitulo 2: Accionamiento STP-DRV-4035 SureStep™

Montaje del accionamiento

Usted puede montar el accionamiento en el lado ancho o angosto del chasis. Si
usted monta el accionamiento en el lado ancho, use tornillos #4 a través de los
cuatro orificios en la esquina. Para montaje lateral en el lado angosto, usted puede
utilizar tornillos #4 en los dos orificios laterales.

Montaje en el lado ancho Montaje en el lado angosto
Superficie plana suave

- == ;
1 14 DHD
EHE Tornillos #4

i ornillos \—l DDD

A menos que Ud. haga funcionar el sistema abajo de una
corriente de 1 A/fase del motor, se necesita de un disipador
de calor. A menudo, el panel de montaje metdlico puede ser
un disipador de calor efectivo.

Los amplificadores de conmutacién en el accionamiento generan calor. A menos

que usted esté funcionando abajo de 1 A, usted puede necesitar un disipador de
calor.

Para hacer funcionar el accionamiento continuamente a la energia mdxima usted
debe montarlo correctamente en una superficie que disipa el calor con una

constante térmica de no mds que 4C/watt. A menudo, el recinto metalico de su
sistema puede hacer un disipador de calor eficaz.

Nunca use el accionamiento en un espacio donde no hay flujo de aire o donde hay
otros dispositivos que hagan que el aire circundante esté a mas de 70 C.

Nunca coloque el accionamiento donde le pueda llegar humedad o donde le pueda
llegar particulas de metal.

La placa metdlica del accionamineto puede calentarse a mas de lo que puede

soportar su piel y es por eso que el recomendamos tener cuidado de tocarla al estar
en operacion.
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Capitulo 2: Accionamiento STP-DRV-4035 SureStep™

=
Dimensiones
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Dimensiones en pulgadas

i
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